Dinaminial kintamieji

Dinaminiai kintamieji - tai personalo valdymui skirtas funkcionalumas, leidziantis prie darbuotojo
kortelés pridéti papildoma, individualiai apibréztg informacija. Si informacija gali bati susieta su
konkreciu laikotarpiu, todél sistema suteikia galimybe stebéti nustatytas reikSmes ir gauti
pranesimus apie jy galiojimo pabaiga.

Sj irankj gali jgalinti misy programuotojy skyrius, o $ios funkcijos aktyvavimas yra nemokamas.

lgalinus dinaminius kintamuosius (atliekama programuotojy komandos), meniu skiltyje Imonés
nustatymai > Kiti nustatymai atsiranda galimybé kurti ir eksportuoti dinaminiy kintamuyjy
sgrasus.
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Norint sukurti dinaminius kintamuosius spaudZziame Dinaminiu kintamujuy raktai.
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Naujai sukurtame dinaminiame kintamajame reikia uzpildyti Siuos laukelius:

o Raktas - tai stebimo subjekto pavadinimas arba identifikatorius.

e Modelis - pasirenkamas objektas, kuriam priskiriamas kintamasis (pvz., darbuotojas).
o ReikSmeés tipas - leidzia pasirinkti duomeny jvedimo buda:
o Tekstiné reikSmé - leidzZia laisvai jrasyti papildoma informacijg rankiniu btdu ir

sukurti norima reikdmes tipa. Sis veiksmas atliekamas pildant darbuotojo kortele.
o Pasirenkamos reiksmés - galima nustatyti konkrety reikSmiy sarasa, is kurio bus
pasirenkama reikSmé, susijusi su konkreciu raktu.
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Atidarius konkretaus darbuotojo kortele, paspauskite mygtuka , Atidaryti dinaminius
kintamuosius“.
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1. Uzpildykite nurodytus laukelius:
o Raktas - pasirinkite is jau sukurty rakto varianty arba sukurkite nauja.
o Pradzios data - nurodykite stebé&jimo laikotarpio pradzig.
o Pabaigos data - nurodykite stebejimo laikotarpio pabaiga.

2. Renkantis Rakta, galite pasirinkti esamg reikSme arba spausti Sukurti ir keisti.
Paspaudus atsidarys langas, identiskas rakto kirimo funkcijai per Imonés nustatymus,
kur galésite sukurti naujg rakta.

3. Uzpilde visus reikiamus laukelius, nepamirskite iSsaugoti jvestos informacijos.
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